Robotok
munkatere es
szenzorika

A SZENZORQK KULCSSZEREPET JATSZANAK AZ AUTOMATIZALT RENDSZEREK
PONTOS MUKODESEBEN, HOZZAJARULNAK A HATEKONYSAGHOZ, A
BIZTONSAGHOZ ES A RENDSZER MEGBIZHATOSAGAHOZ.
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Koegzisztencia

A robotnak nincs az emberrel
kozvetlen kapcsolata

Elvalasztott munkatér

Erintkezés lehetséges, de nem
elorelathato és nem valoszinti

Kooperiacio
A robotnak és az embernek
van kézvetlen kapcsolata
Munkatérugyanaz

A munkafolyamatok idében
elszeparaltak

Erintkezés lehetséges, de nem
elorelathato és kicsi a
valoszinlisége

Kollaboracio

A robotnak és az embernek
kozvetlen kapcsolata van

Munkatérugyanaz

A munkafolyamatok egy
idoben zajlanak

Folyamatos kozvetlen
kapcsolat all fenn




Munkateér jelentosége 4

» A robotok egyik legfontosabb
jellemzéje a munkater
felépitése és mérete.

» A munkatér nagysaga
meghatarozza, hogy a robot
milyen széleskorl feladatokat
tud ellatni




Munkatér meghatdarozads: 5

» A munkatér pontos meghatdrozasa
kulcsfontossagu.

» A munkatér meghatdrozdasa alapjdn
tervezhetd a gyartasi rendszer tovabbi
elemeinek elhelyezése.




Biztonsagi intezkedések

» A munkatér korUl biztonsagi okokbdl veszelyzonat kell kijeldini.

» A veszélyzona terlletét nem szabad belépni, amig a robot mikodik.



Hozzaferes és biztonsag

» Gyakran egyetlen qjton keresztll lehet megkdzeliteni a munkateret
es a veszelyzonat.

» Az ajtd nyitadsa automatikusan ledllitjia a robot mUkodését.



Szenzorok és Biztonsagi Jellemzok 8
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Szinérzékeldk - B

Jelatalakitok Végallaskapcsolok Végallaskapcsolo feltétek

Ezek a szenzorok kulcsfontossdgUak a kollaborativ
ipari robotok biztonsagos s hatékony mikddéséhez,
% - g " mivel biztositjak a robot és az emberi munkatdrsak

Gz kozott biztonsdgos interakcidt, valamint ndvelik a
rendszer megbizhatosagat és teljesitményét.




Nyomasérzekelok

>

>

Funkcid: A nyomasérzéekelok folyamatosan mérik a

legnyomast egy adott rendszerben vagy folyamatban.

Alkalmazds: Hasznalhatdk legnyomds szabdlyozdasara,
biztonsagi funkciok ellendrzésére €s a rendszer
teljesitményének optimalizalasara.

Pontos mérés: Biztositjak a pontos nyomdasertékek
monitorozasat, amely elengedhetetlen a rendszer
megbizhatdsagdahoz.



Tavolsagmerdk 10

» Funkcio: Ezek a szenzorok mérik az
objektumok tavolsagat az
érzékelbtal.

» Technoldgia: Lézeres vagy
ulfrahangos alapu méresi
technologidt alkalmazhatnak.

» Alkalmazds: Alkalmasak a
helymeghatdrozasra, tavolsagok
meérésére es automatikus vezerlési
feladatokra.




Helyzeterzekelok

» Funkcio: A helyzetérzékeldk pontosan
meghatdrozzdk az objektumok vagy :
alkatrészek poziciojat. [N - |

» Tipusok: Lehetnek potenciométeres,
induktiv, kapacitiv vagy opftikai
alapuak.

» Alkalmazds: Felhaszndljgk a géepek b
mozgdsdnak nyomon kdvetésére és g
vezérlésére, valamint a folyamatok
pontos iranyitasara.




HOomeéerseéklet-erzekelok

>

Funkcio: A hdmérséklet-érzékeldk mérik a

kdrnyezet vagy a folyamatok hdmeérsekletét.

» Tipusok: Az érzékeldk fipusa lehet termisztor,

>

ellendllds alapu vagy infravoros.

Alkalmazds: Haszndlhatok a rendszerek
homeérsékletének monitorozasara s
szabadlyozdsdra, biztositva ezzel az optimalis
MmUkddési kornyezetet.
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Aramlds- és Szintérzékeldk 13

» Funkcio: Ezek a szenzorok meérik @
folyadékok dramldsat és szintjét a
rendszerekben.

» Technoldgia: Ultrahangos, magneses
vagy optikai alapu technologidt
alkalmazhatnak.

» Alkalmazds: Segitenek a folyadékok s
gdzok aramldasanak és szintjének
szabdlyozdasaban, illetve biztositjak az
automatikus vezerlést és monitorozast.




Szinérzekelok

» Funkcio: A szinérzékeldk kepesek

azonositani és kulonbozo szineket mérni.

» Alkalmazds: Alkalmasak szinelmélet
alapjan tértend azonositasra s
mindségellendrzésre, peldaul gyartasi
folyamatokban.
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Forras jegyzek
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https://www.evsint.com/hu/types-of-sensors-in-robotics/
https://www.festo.com/hu/hu/c/termekek/erzekelok-id_pim26/
https://meltrade.hu/termek/kollaborativ-ipari-robot/

